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(54)发明名称

一种智能清洁机器人

(57)摘要

本发明公开了一种智能清洁机器人，属于智

能清洁器具技术领域，包括：外壳、拖布组合、驱

动组合、边扫系统、导向轮、悬空检测系统、垃圾

盒组合、障碍检测装置、开关、中间主清洁组合、

电池、控制系统；所述垃圾盒组合包括：垃圾盒本

体框架组合、杀菌装置、卸载门组合、真空吸尘装

置、过滤装置、分水腔、垃圾仓、挡板；所述拖布组

合包括：拖布支架组合、拖布内芯卷轴、拖布收纳

卷轴、拖布、驱动组合、杀菌装置。本发明实现了

智能清洁机器人的拖布与垃圾盒的全自动清洁。
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1.一种智能清洁机器人，包括：外壳、拖布组合、驱动组合、边扫系统、导向轮、悬空检测

系统、垃圾盒组合、障碍检测装置、开关、中间主清洁组合、电池、控制系统，其特征在于所述

垃圾盒组合包含有杀菌装置、垃圾卸载装置；

所述垃圾盒组合包含有分水腔、真空吸尘装置；

所述智能清洁机器人带有入水口，所述入水口与垃圾盒组合的分水腔的入水口相连；

进入到垃圾盒分水腔的水由分水腔分水从垃圾仓内壁流下，清洁垃圾仓的四周内壁；

所述真空吸尘装置可以反转将过滤装置上的灰尘冲击下来并混合水与垃圾仓中的垃

圾一起排出。

2.如权利要求1  所述的智能清洁机器人，其特征在于所述垃圾盒组合包括：垃圾盒本

体框架组合、过滤装置、垃圾仓、挡板。

3.如权利要求2  所述的智能清洁机器人，其特征在于所述垃圾卸载装置包括：卸载门、

控制阀。

4.如权利要求1  所述的智能清洁机器人，其特征在于水由入水口进入到垃圾盒分水腔

的入水口并由分水腔分水从垃圾仓内壁流下。

5.如权利要求1  所述的智能清洁机器人，其特征在于所述拖布组合包括：拖布支架组

合、拖布内芯卷轴、拖布收纳卷轴、拖布、驱动组合、杀菌装置。

6.如权利要求1  所述的智能清洁机器人，其特征在于所述拖布组合带有水箱，水箱中

的水渗出到拖布上，方便用户对待清洁区域进行湿拖。
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一种智能清洁机器人

技术领域

[0001] 本发明属于智能清洁器具技术领域，涉及一种智能清洁机器人。

背景技术

[0002] 随着科技水平的提高，人们越来越倾向于采用智能清洁器具来代替人工完成扫

地、吸尘、拖地等工作。家用智能清洁器具还需要人工频繁的干预，如清洁配件、倒出垃圾盒

中的垃圾等，导致用户的满意度降低以及市场的拓展缓慢，如果能够大幅度的降低人工干

预的频率以及提升清洁效果，则更加有利于智能清洁器具的推广和应用。

[0003] 因此，如何设计一种更加智能实用的智能清洁机器人是业界亟待解决的技术问

题。

发明内容

[0004] 本发明针对上述现有技术中存在的问题提供了一种智能清洁机器人，与相应的工

作站配合起来能够实现垃圾盒的自动清洁处理以及拖布的自动清洗，极大的降低用户人工

干预处理的频率，将人工处理频率由现在的1‑7天处理一次提升到1‑3个月才处理一次。

[0005] 本发明提出的技术方案是，一种智能清洁机器人包括：外壳、拖布组合、驱动组合、

边扫系统、导向轮、悬空检测系统、垃圾盒组合、障碍检测装置、开关、中间主清洁组合、电

池、控制系统；

[0006] 所述垃圾盒组合包含有杀菌装置、垃圾卸载装置，分别执行垃圾仓杀菌消毒和垃

圾卸载的功能。

[0007] 所述垃圾盒组合包括：垃圾盒本体框架组合、杀菌装置、垃圾卸载装置、真空吸尘

装置、过滤装置、分水腔、垃圾仓、挡板；

[0008] 所述垃圾卸载装置包括：卸载门、控制阀；

[0009] 所述杀菌装置用来给放置一段时间后的垃圾产生大量细菌进行灭菌处理，防止再

工作时将细菌带到欲清洁区域，对空气产生二次污染，影响人体健康；

[0010] 所述挡板用来防止垃圾反灌以及水从吸尘口流出；

[0011] 进入到垃圾盒分水腔的水由分水腔分水从垃圾仓内壁流下。

[0012] 所述中间主清洁组合为真空吸尘组合、毛刷组合、胶刮组合的单一或者混合组合。

[0013] 所述智能清洁机器人带有入水口，所述入水口与垃圾盒组合的分水腔的入水口相

连。

[0014] 所述拖布组合包括：拖布支架组合、拖布内芯卷轴、拖布收纳卷轴、拖布、驱动组

合、杀菌装置；

[0015] 所述杀菌装置在下次进行清洁任务前用来给拖布进行杀菌，以免将细菌带到待清

洁区域，对空气产生二次污染，影响人体健康；

[0016] 更优的，所述拖布组合带有水箱，水箱中的水渗出到拖布上，方便用户对待清洁区

域进行湿拖。
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附图说明

[0017] 图1是根据本发明的智能清洁机器人俯视图；

[0018] 图2是根据本发明的智能清洁机器人的内部布局示意图；

[0019] 图3是根据本发明的智能清洁机器人的底部视图；

[0020] 图4是根据本发明的智能清洁机器人的剖视图；

[0021] 图5是根据本发明的智能清洁机器人的垃圾盒组合进水剖面示意图；

[0022] 图6是根据本发明的智能清洁机器人与工作站配合工作剖面示意图。

实施方式

[0023] 如图2、3所示，一种智能清洁机器人包括：外壳21、拖布组合22、驱动组合23、边扫

系统24、导向轮25、悬空检测系统26、垃圾盒组合27、障碍检测装置28、开关29、真空吸尘器

30、电池32、控制系统33、显示模块34。

[0024] 如图1所示，所述外壳21包括：面盖211、底壳212、按键213、显示屏支架214、进水口

盖215。

[0025] 如图5所示，所述进水口盖215下面有密封垫216。

[0026] 如图2、4、5所示，所述垃圾盒组合27包括：垃圾盒本体框架组合271、杀菌装置272、

垃圾卸载装置273、真空吸尘装置274、过滤装置275、分水腔276、垃圾仓277、挡板278；

[0027] 所述垃圾卸载装置273包括：卸载门2731、控制阀2732、密封垫2733。

[0028] 如图4所示，所述拖布组合22包括：拖布支架组合221、拖布内芯卷轴222、拖布收纳

卷轴223、拖布224、驱动组合225、杀菌装置226、水箱227、锁扣组合228、充电柱229。

[0029] 拖布清洗工作流程：

[0030] 智能清洁机器人2完成清洁任务判断需要进行拖布清洗时，智能清洁机器人2到达

拖布清洗指定位置，启动拖布清洗工作流程，所述拖布组合22的驱动组合225驱动拖布内芯

卷轴222转动卷起拖布224，此时卷在拖布收纳卷轴223上的脏拖布反向被抽出，经过清洗槽

时将拖布224上的污垢清洁干净，已经清洁过的拖布224由拖布内芯卷轴222卷起收纳，直到

所有脏拖布224完成清洗。

[0031] 垃圾盒清理工作流程：

[0032] 智能清洁机器人2完成清洁任务返回到工作站1上，判断是否需要进行垃圾盒组合

27的清理工作，是的话启动垃圾清理工作流程，此时智能清洁机器人2的垃圾盒组合27中的

卸载门2731在控制阀2732的作用下打开，智能清洁机器人2接上外部水源，打开进水口盖

215，水由入水口2140进入到垃圾盒分水腔的入水口279并由分水腔276分水从垃圾仓277内

壁流下，如图5、6所示，清洁垃圾仓277的四周内壁并混合垃圾仓277中的垃圾沿图中箭头方

向由卸载门2731打开的卸载口流到垃圾盒垃圾排出通道115中，再经过粉碎装置12进行垃

圾粉碎后由排出口9排出到用户指定位置，完成垃圾排出以及垃圾仓277内壁清洁，控制阀

2732关上卸载门2731，完成垃圾盒组合27内部的清理工作，在下一次进行清洁任务之前，先

由杀菌装置272进行工作，杀灭垃圾盒组合27内部的细菌再执行清洁任务。

[0033] 进行垃圾清理工作流程时，真空吸尘装置274可以反转将过滤装置275上的灰尘冲

击下来并混合水与垃圾仓277中的垃圾一起排出。

[0034] 本发明实现了拖布的全自动清洗和垃圾盒的全自动排放与清洗，解决了用户需要
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经常处理这些配件的问题，将更多的时间用于其它的事情上。

[0035] 以上所述仅为本发明的较佳实施例而已，并不用以限制本发明，凡在本发明的精

神和原则之内所作的任何修改、等同替换和改进等，均应包含在本发明的保护范围之内。
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图1
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图2
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图3
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图4
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图5
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图6
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