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(54) Title: SEAT SYSTEM FOR MOTORIZED TWO-WHEELED VEHICLES
(54) Bezeichnung : SITZSYSTEM FUR MOTORISIERTE ZWEIRADER

(57) Abstract: The present invention
relates to a seat system (100) for a
motorized two-wheeled vehicle (401).
The seat system (100) has a control unit
(114) which can be arranged in or on a
motorized two-wheeled vehicle (401),
said control unit (114) being coupled to
an actuating device (113) such that a seat
pad (112), which is held by the base
platform (110) by means of a guide unit
(111), is able to adapt automatically
according to the driving state of the
motorized two-wheeled vehicle (401).

(€1)) Zusammenfassung: Die
vorliegende  Erfindung betrifft ein
Sitzsystem (100) flir ein motorisiertes
Zweirad (401). Das Sitzsystem (100)
weist eine Steuerungseinheit (114) auf,
welche in oder an einem motorisierten
Zweirad (401) anordbar ist, wobei die
Steuerungseinheit (114) mit einer
Stellvorrichtung (113) derart gekoppelt

anzupassen vermag.

ist, dass sich eine Sitzplatte (112),
welche iiber eine Fithrungseinheit (111)
von der Grundplatte (110) gehalten wird,
je nach Fahrzustand des motorisierten
Zweirades (401), automatisch
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Technisches Gebiet

Die vorliegende Erfindung betrifft ein Sitzsystem, insbesondere ein Sitzsystem
fir motorisierte Zweirdder, sowie ein Verfahren zur
Gesamtschwerpunktanpassung wahrend der Fahrt eines motorisierten

Zweirades.

Hintergrund der Erfindung

Im Zweiradsektor wird den verschiedensten Einsatzgebieten und Vorlieben der
Benlitzer durch eine Vielzahl an unterschiedlichen Modellen Sorge getragen.
Die Industrie greift dabei auf eine Vielzahl von Fahrzeugkonzepten zuriick, um
den jeweiligen Einsatzbereich gezielter bedienen zu kénnen. Um den Fahrer
dem Zweck entsprechend am motorisierten Zweirad zu positionieren, verfiigen
die Modelle iiber ergonomisch angebrachte Sitzflachen, welche in ihrer
Ausgestaltung sehr unterschiedlich sein kénnen. Bei einigen Modellen
beispielsweise sind sie ber ein Scharnier hochklappbar oder abnehmbar, um

zu einem daruntergelegenen Staufach zu gelangen.

Sobald ein Fahrer sich mit seinem motorisierten Zweirad in Bewegung setzt,
bleibt das Fahren auf zwei Radern immer ein Balanceakt physikalischer
GroBen, welcher aktiv durch den Piloten ausgefiihrt werden muss. Dies kann
mitunter durch Kippen des motorisierten Zweirades in eine entsprechende
Neigungsposition, durch Gewichtsverlagerung des Fahrers selbst oder eine

Kombination daraus erfolgen.

Zum sicheren umsteuern beispielsweise einer Kurve missen daher die
Schwerkraft und die Zentrifugalkraft, welche auf Fahrer und Fahrzeug

gleichermaBen wirken, durch Schwerpunktverlagerung zur Kurveninnenseite
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hin, in Balance gehalten werden, damit das motorisierte Zweirad weder aus
der Kurve geschleudert wird, noch zur Kurveninnenseite hin umfallt. Die
Schwerpunktverlagerung kann beispielsweise dadurch erfolgen, dass das
motorisierte Zweirad in eine bestimmte Schraglagenposition gebracht wird,
wobei sie auch durch einen Versatz des Fahrers im Bezug zur Zweiradmitte

unterstiitzt werden kann.

Darstellung der Erfindung

Es ist eine Aufgabe der vorliegenden Erfindung, den Gesamtschwerpunkt eines

sich in Fahrt befindlichen motorisierten Zweirades, durch Bewegen dessen

Fahrers, automatisch hinsichtlich dessen Fahrzustandes anzupassen.

Diese Aufgabe wird mit einem Sitzsystem fiir ein motorisiertes Zweirad, sowie
einem Verfahren zur automatisch selbstregelnden
Gesamtschwerpunktanpassung eines motorisierten Zweirads wahrend der

Fahrt gemé&B den unabhangigen Ansprichen gelost.

Gemah eines ersten Aspekts der vorliegenden Erfindung wird ein Sitzsystem
fiir motorisierte Zweirader beschrieben. Das Sitzsystem aufweisend eine

Grundplatte, eine Fiihrungseinheit, eine Steuerungseinheit, welche in oder an
einem motorisierten Zweirad anordbar ist, wobei die Steuerungseinheit mit
einer Stellvorrichtung derart gekoppelt ist, dass sich eine Sitzplatte, je nach

Lageposition des motorisierten Zweirades, automatisch anzupassen vermag.

GemaB eines weiteren Aspekts der vorliegenden Erfindung kann das
Sitzsystem fiir motorisierte Zweiréder ersichtlich aktiviert oder deaktiviert

sein.

GemaB eines weiteren Aspekts der vorliegenden Erfindung kann das

Sitzsystem aktiv, beispielsweise je nach Verwendungszweck, zugeschaltet,
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sowie in dem Ausmaf seiner Bewegungen eingestellt und somit angepasst

werden.

Die Sitzplatte stellt jenen Teil des Sitzsystems dar, welcher vorgesehen ist, um
eine oder mehrere Personen auf einem motorisierten Zweirad aufzunehmen
und einen Sitzplatz zu bieten. Diese Sitzplatte kann beispielsweise gepolstert

oder ungepolstert sein und in ihrer Bauform sowie GroBe variieren.

Ferner kann dieses Sitzsystem bei den unterschiedlichsten Bauarten von
motorisierten Zweirader angebracht sein. Als motorisiertes Zweirad kann
beispielsweise ein Allrounder, Cafe Racer, Chopper, Cruiser, Leichtkraftrad,
Leichtmotorrad, Motorroller, Naked Bike, Reiseenduro, Reisemotorrad,
Roadster, Scrambler, Sporttourer, Streetfighter, Superbike, Supersportler,
Tourer, Kleinkraftrad, Kleinmotorrad, Leichtmofa, Mofa, Moped, Motorfahrrad,
Eisspeedway, Enduro, Minibike, Motocross, Speedway, Supermoto so wie

Custombike verstanden werden.

Gemaé&B einer weiteren beispielhaften Ausfiihrungsform der vorliegenden
Erfindung kann die Grundplatte in dem Sitzsystem derart ausgefiihrt sein,
dass sie mittels der Fihrungseinheit die bewegbare Sitzplatte aufnimmt. Sie
kann beispielsweise auch in das motorisierte Zweirad integriert sein.

Dabei kann die Grundplatte verschiedenste Formen aufweisen, insbesondere
dass ein Einklemmen durch die bewegbare Sitzplatte vermieden wird und aus

den unterschiedlichsten Materialien bestehen.

Die Fiihrungseinheit kann beispielsweise als Gleitlagerfiihrung, Rollenfiihrung
oder Kugelumlauffiihrung ausgefiihrt sein. Sie kann geradlinig, gekrimmt,
geschwungen oder aber ein Bogen oder Halbkreis beschreiben. Ferner kann
die Fihrungseinheit auch weitere Formen aufweisen. Als Flihrungseinheit kann
hier jede Art von Flihrung verstanden werden, die bauartbedingt geeignet ist

um die Sitzplatte mit Zusatzgewicht zu tragen und sie zu fihren.
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Die Stellvorrichtung kann beispielsweise einen elektrischen, hydraulischen
oder pneumatischen Antrieb aufweisen. GemaB einer weiteren beispielhaften
Ausflihrungsform kann die Stellvorrichtung als Spindelantrieb,
Zahnstangenantrieb oder Schneckenradantrieb ausgeftihrt sein. Ferner kann
die Stellvorrichtung eine Selbsthemmung aufweisen, wodurch, sofern kein
Steuerbefehl der Steuereinheit eingeht, keine Stellkraft aufgebracht werden

muss, um die Sitzplatte in Position zu halten.

Die Steuereinheit kann beispielsweise verschiedene Sensoren, welche
Beschleunigungen, Drehraten und Objekte erfassen, umfassen, um mit deren
Werten passende Steuerbefehle an die Stellvorrichtung auszugeben. Dies kann
Uber einen internen oder externen Microprozessor erfolgen, welcher Uber
verschiedenste Programme zur automatischen Positionierung der Sitzeinheit

verfugen kann.

GemaB einer weiteren beispielhaften Ausfiihrungsform kann der
Microprozessor auch auf andere Fahrzeugparamter, beispielsweise Uber einen

CAN - Bus, zugreifen und diese mit in die Berechnungen hinzunehmen.

GemaB einer weiteren beispielhaften Ausfiihrungsform kann die Steuereinheit
gezielt Fahrzusténde, wie beispielsweise die Schraglage eines motorisierten
Zweirades (iber Sensoren erfassen und einen entsprechenden Steuerbefehl an
die Stellvorrichtung zur seitlichen Ausstellung der Sitzplatte ausgeben, wobei
die Ausstellung entlang der von der Fihrungseinheit vorgegebenen

Richtungsbahn erfolgen kann.

Es wird darauf hingewiesen, dass die hier beschriebenen Ausflihrungsformen
lediglich eine beschrankte Auswahl an moglichen Ausfihrungsvarianten der
Erfindung darstellt. So ist es méglich, die Merkmale einzelner
Ausfiihrungsformen in geeigneter Weise miteinander zu kombinieren, so dass

fr einen Fachmann mit hier expliziten Ausfiihrungsvarianten eine Vielzahl von



10

15

20

25

30

WO 2017/063008 PCT/AT2016/000090

verschiedenen Ausfiihrungsformen als offensichtlich offenbart anzusehen sind.
Insbesondere sind einige Ausfiihrungsformen der Erfindung mit
Vorrichtungsanspriichen und andere Ausfihrungsformen der Erfindung mit
Verfahrensanspriichen beschrieben. Dem Fachmann wird jedoch bei der
Lektire dieser Anmeldung sofort klar werden, dass, sofern nicht explizit
anders angegeben, zusétzlich zu einer Kombination von Merkmalen, die zu
einem Typ von Erfindungsgegenstand gehoren, auch eine beliebige
Kombination von Merkmalen madglich ist, die zu unterschiedlichen Typen von

Erfindungsgegenstanden gehoren.

Kurze Beschreibung der Zeichnungen

Im Folgenden werden zur weiteren Erlduterung und zum besseren Verstandnis
der vorliegenden Erfindung Ausfiihrungsbeispiele unter Bezugnahme auf die

beigefligten Zeichnungen naher beschrieben. Es zeigen:

Fig. 1 eine schematische Darstellung des Sitzsystems gemaB einer
beispielhaften Ausfihrungsform, wobei die Sitzplatte zu einer Seite

verschwenkt dargestellt ist.

Fig. 2 eine schematische Darstellung des Sitzsystems gemaB einer
beispielhaften Ausfiihrungsform, wobei die Sitzplatte zu einer Seite

verschwenkt dargestellt ist.

Fig. 3 eine schematische Darstellung des Sitzsystems gemaB einer
beispielhaften Ausfiilhrungsform, wobei die Sitzplatte in einer neutralen

Ausgangsposition dargestellt ist.

Fig. 4 eine schematische Darstellung eines lotrecht zu einer ebenen Fahrbahn

stehenden motorisierten Zweirads mit einem aufrecht mittig sitzenden Fahrer.
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Fig. 5 eine schematische Darstellung einer Kurvenfahrt eines motorisierten
Zweirads mit seinem Fahrer, wobei ein zu einer ebenen Fahrbahn geneigter
Fahrzustand und der Fahrer in einer auBermittigen schwerpunktangepassten

Sitzposition dargestellt wird.

Detaillierte Beschreibung von exemplarischen Ausfihrungsformen

Gleiche oder ahnliche Komponenten in unterschiedlichen Figuren sind mit
gleichen Bezugsziffern versehen. Die Darstellungen in den Figuren sind

schematisch.

Fig. 1, Fig. 2 und Fig. 3 zeigen jeweils eine beispielhafte Ausfihrungsform
des Sitzsystems 100 fir ein motorisiertes Zweirad 401, wobei in Fig. 1 und
Fig. 2 das Sitzsystem 100 mit einer zur Seite hin geschwenkten Sitzplatte 112
und in Fig. 3 eine Draufsicht mit einer sich in einer neutralen, insbesondere

mittigen Position, befindlichen Sitzplatte 112, dargestellt ist.

In Fig. 1, Fig. 2 und Fig. 3 wird somit ein Sitzsystem 100 dargestellt, dessen

Funktion weiter unten beschrieben wird.

Das Sitzsystem 100, anordbar an einem motorisierten Zweirad 401, weist eine
Grundplatte 110 auf, an die Gber eine Fihrungseinheit 111 eine Sitzplatte 112
derart gekoppelt ist, dass sie durch eine Stellvorrichtung 113 in eine
bestimmte Position gebracht werden kann. Die Stellvorrichtung weist einen
Zahnstangenantrieb auf, welcher durch einen Elektromotor angetrieben wird.
Ferner weist das Sitzsystem 100 eine Steuerungseinheit 114 auf, welche
derart an die Stellvorrichtung gekoppelt ist, sodass eine Positionierung der
Sitzplatte 112 automatisch selbstregelnd erfolgt. Die Steuerungseinheit
umfasst Sensoren, insbesondere Beschleunigungs und Drehratensensoren, zur
Erfassung des Fahrzustandes des motorisierten Zweirades 401, sowie

Errechnung beispielsweise der Schréglage des motorisierten Zweirades 401,
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auf, wodurch sie beispielsweise unter Zuhilfenahme zusatzlicher

Fahrzeugparameter Steuerbefehle an die Stellvorrichtung 113 ausgibt.

Fig. 4 zeigt ein motorisiertes Zweirad 401 mit seinem Fahrer 402, wobei ein
zu einer ebenen Fahrbahn lotrechter Fahrzustand dargestellt wird. Der Fahrer
befindet sich Mittig auf dem motorisierten Zweirad 401. Somit wirkt die
Schwerkraft Fs an dem sich aus dem Fahrerschwerpunkt 403 und dem
Schwerpunkt des motorisierten Zweirades 404 ergebenden
Gesamtschwerpunkt 405 in einer Wirklinie parallel zur Mittenebene des

motorisierten Zweirades 406 auf den Untergrund.

Fig. 5 zeig ein motorisiertes Zweirad 401 mit seinem Fahrer 402, wobei ein zu
einer ebenen Fahrbahn geneigter Fahrzustand und der Fahrer 402 mitsamt
Sitzplatte 112 in einer auBermittige Lage, gemessen an der Mittenebene des
motorisierten Zweirades 406, dargestellt wird. Der Versatz des Fahrers 402
ergibt zugleich einen Versatz des Fahrerschwerpunktes 507 und somit auch
einen neuen Gesamtschwerpunkt 405, welcher nun einen Versatz zur
Mittenebene des motorisierten Zweirades 401 aufweist. Durch diesen Versatz
muss das motorisierte Zweirad 401 selbst weniger in Schraglage gebracht

werden, um der Zentrifugalkraft F; ausgleichend entgegenzuwirken.

Erganzend ist darauf hinzuweisen, dass ,umfassend" keine anderen Elemente
oder Schritte ausschlieBt und ,eine" oder "ein™ keine Vielzahl ausschlieBt.
Ferner sei darauf hingewiesen, dass Merkmale oder Schritte, die mit Verweis
auf eines der obigen Ausfiihrungsbeispiele beschrieben worden ist, auch in
Kombination mit anderen Merkmalen oder Schritten anderer oben
beschriebener Ausfiihrungsbeispiele verwendet werden kénnen. Bezugszeichen

in den Anspriichen sind nicht als Einschréankung anzusehen.



10

15

20

WO 2017/063008

Bezugszeichenliste:

100

110
111
112
113
114

401
402
403
404
405
406

507
508

Fs
Fz

Sitzsystem

Grundplatte
Fuhrungseinheit
Sitzplatte
Stellvorrichtung

Steuerungseinheit

motorisiertes Zweirad

Fahrer

Fahrerschwerpunkt

Schwerpunkt motorisiertes Zweirad
Gesamtschwerpunkt

Mittenebene des motorisiertes Zweirad

Versatz Fahrerschwerpunkt

Versatz Gesamtschwerpunkt

Schwerkraft
Zentrifugalkraft
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Patentanspriiche

1. Sitzsystem (100) fiir ein motorisiertes Zweirad (401), wobei eine
Sitzplatte (112), welche Uber eine Flihrungseinheit (111) von der Grundplatte
(110) gehalten wird, durch eine Stellvorrichtung (113) und eine
Steuerungseinheit (114) bewegt werden kann, dadurch gekennzeichnet,
dass sich die Sitzplatte (112) wahrend des Fahrens automatisch selbstregelnd

positioniert.

2. Sitzsystem (100) gemaB Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet, dass die Steuerungseinheit (114) konfiguriert ist
die Schraglage des motorisierten Zweirades (401) zu erfassen und einen
entsprechenden Steuerbefehl an die Stellvorrichtung (113) zur seitlichen
Ausstellung der Sitzplatte (112) auszugeben, wobei die Ausstellung entlang
der von der Flihrungseinheit (111) vorgegebenen Richtungsbahn durchfiihrbar

ist.

3. Sitzsystem (100) gemaB einem der Anspriiche 1 oder 2,
dadurch gekennzeichnet, dass die Fihrungseinheit (111) eine geradlinige,
gekriimmte, geschwungene, gebogene oder halbkreisférmige Fihrung

aufweist.

4, Sitzsystem (100) gemaB einem der Anspriiche 1 bis 3,
dadurch gekennzeichnet, dass die Fiihrungseinheit (111) eine Gleitfiihrung,

eine Rollenfiihrung oder eine Kugelumiauffuhrung aufweist.
5. Sitzsystem (100) gema&B einem der Anspriche 1 bis 4,
dadurch gekennzeichnet, dass die Steuerungseinheit (114) durch Sensoren

Beschleunigungen, Drehraten und umliegende Objekte erfasst.

6. Sitzsystem (100) gemaB einem der Anspriche 1 bis 5,
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dadurch gekennzeichnet, dass die Stellvorrichtung (113) einen

elektrischen, hydraulischen oder pneumatischen Antrieb aufweist.

7. Verfahren zur automatisch selbstregelnden
Gesamtschwerpunktanpassung eines motorisierten Zweirades (401) wahrend
der Fahrt, das Verfahren aufweisend

Feststellen eines Fahrzustandes eines motorisierten Zweirades (401)
mittels einer Steuerungseinheit (114) und

Steuern einer Stellvorrichtung (113) mittels der Steuerungseinheit
(114), derart, dass eine Positionierung der Sitzplatte (112) automatisch
selbstregelnd erfolgt.
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EPO-Internal, WPI Data

C. ALS WESENTLICH ANGESEHENE UNTERLAGEN

Kategorie®

Bezeichnung der Veréffentlichung, soweit erforderlich unter Angabe der in Betracht kommenden Teile

Betr. Anspruch Nr.

X DE 10 2007 000182 Al (AISIN SEIKI

KABUSHIKI KAISHA K [JP])

4. Oktober 2007 (2007-10-04)

A Absdatze [0006], [0025], [0026]
Abbildungen 1,2

X DE 10 2009 005325 Al (BAYERISCHE MOTOREN
WERKE AG [DE]) 22. Juli 2010 (2010-07-22)
, [0027];

A Absédtze [0024],
Abbildungen 1,4,5

[0025], [0026]

1-6

: 7

1,3,5-7
2,4

D Weitere Verdffentlichungen sind der Fortsetzung von Feld C zu entnehmen Siehe Anhang Patentfamilie

* Besondere Kategorien von angegebenen Veréffentlichungen

"A" Veréffentlichung, die den allgemeinen Stand der Technik definiert,
aber nicht als besonders bedeutsam anzusehen ist

"E" fruhere Anmeldung oder Patent, die bzw. das jedoch erst am oder nach
dem internationalen Anmeldedatum veréffentlicht worden ist

"L" Veréffentlichung, die geeignet ist, einen Prioritatsanspruch zweifelhaft er-
scheinen zu lassen, oder durch die das Veréffentlichungsdatum einer
anderen im Recherchenbericht genannten Veréffentlichung belegt werden
soll oder die aus einem anderen besonderen Grund angegeben ist (wie
ausgefuhrt)

"O" Veréffentlichung, die sich auf eine miindliche Offenbarung,
eine Benutzung, eine Ausstellung oder andere MaBnahmen bezieht

"P" Veréffentlichung, die vor dem internationalen Anmeldedatum, aber nach
dem beanspruchten Prioritatsdatum veréffentlicht worden ist

"T" Spétere Veroffentlichung, die nach dem internationalen Anmeldedatum
oder dem Prioritatsdatum verdffentlicht worden ist und mit der
Anmeldung nicht kollidiert, sondern nur zum Verstéandnis des der
Erfindung zugrundeliegenden Prinzips oder der ihr zugrundeliegenden
Theorie angegeben ist

"X" Veréffentlichung von besonderer Bedeutung; die beanspruchte Erfindung
kann allein aufgrund dieser Veroéffentlichung nicht als neu oder auf
erfinderischer Tatigkeit beruhend betrachtet werden

"Y" Verdffentlichung von besonderer Bedeutung; die beanspruchte Erfindung
kann nicht als auf erfinderischer Tatigkeit beruhend betrachtet
werden, wenn die Veréffentlichung mit einer oder mehreren
Veroffentlichungen dieser Kategorie in Verbindung gebracht wird und
diese Verbindung flur einen Fachmann naheliegend ist

"&" Veréffentlichung, die Mitglied derselben Patentfamilie ist

Datum des Abschlusses der internationalen Recherche

23. Februar 2017

Absendedatum des internationalen Recherchenberichts

02/03/2017

Name und Postanschrift der Internationalen Recherchenbehérde

Europaisches Patentamt, P.B. 5818 Patentlaan 2
NL - 2280 HV Rijswijk

Tel. (+31-70) 340-2040,

Fax: (+31-70) 340-3016

Bevoliméchtigter Bediensteter

Huber, Florian

Formblatt PCT/ISA/210 (Blatt 2) (April 2005)




INTERNATIONALER RECHERCHENBERICHT

Angaben zu Veroffentlichungen, die zur selben Patentfamilie gehéren

Internationales Aktenzeichen

PCT/AT2016/000090

Im Recherchenbericht
angefihrtes Patentdokument

Datum der
Veroffentlichung

Mitglied(er) der
Patentfamilie

Datum der
Veroffentlichung

DE 102007000182 Al

DE 102009005325 Al

04-10-2007

22-07-2010

DE 102007000182 Al 04-10-2007
JP 2007261522 A 11-10-2007
US 2007276568 Al 29-11-2007
DE 102009005325 Al 22-07-2010
EP 2379401 Al 26-10-2011
US 2011193375 Al 11-08-2011
WO 2010083950 Al 29-07-2010

Formblatt PCT/ISA/210 (Anhang Patentfamilie) (April 2005)
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